Vizualni kontrola palivovych souborii je nezbytna pro identifikaci anomalniho chovani
spojeného s jejich stavem a budoucim pouzitim. Jednim z moznych nalezi jsou cizi pred-
méty zachycené na distan¢ni mtizce, které mohou za provozu narusit pokryti palivovych
proutkt. Cilem této prace je pfesné segmentovat z obrazku distan¢éni mtizku, coz je du-
alni uloha k detekci cizich predmétii, a automatizovat tak proces vizualni kontroly v této
oblasti. Vytvorili jsme nové datasety pokryvajici typické problémy paliva. Pro provedeni
segmentace jsme vyuzili neuronové sité. Zvysili jsme vykon algoritmu pouzitim datové
augmentace a doménové specifickym zpracovanim vystupu. Zmérili jsme vykonnost al-
goritmu pomoci nové zavedené metriky Line Distance, kterd pocita velikost maximéalni
nejisté oblasti mezi skutecnym a predpovézenym prechodem mezi distanénimi mfizkami
a pruty. V experimentech jsme nasli nejlepsi hyperparametry a dosahli velmi dobrych vy-
sledkii. Prekonali jsme naseho predchtidce tim, ze nase Line Distance metrika byla trikrat
nizsi.



