
Posudek diplomovo prace
Vojtech Kvilvait:
"Crawluvani na Wt-bu''

Cilem prate bylo porovnat planovaci strategic vc webovydi robotcch, navrliiiout jejich ph'p;vdm'>
a Lmplemeutovat odpovfdajfcl monitor vc weboverii robotu.

Autor ncjprvc podal jiodrobny pfehlcd wcbovych tcchnologii s uhlcdcm na sirokc spektruni li-
toratury, ktcn'1 prostu<loval. Zejinena Slo o oblaati: struktuia wcbu, jelio dynaniika, vylilcdavani,

i i prostfcdnictviiii robotu, recrawlovdnl ad.

Dalu so zabyval existujidmi Strategiemi crawlovfinl a jejich vlivcm na vyhlcdavani. Poj>sal nekolik
mcr diitczitosti.

V praktift^ji za-iri^feriL1 ("i'usti sc zaiuefil na zpusob zpracovani obrovskcho miiozstvi dat, coz. se inu
zdafilo v potfebnfem rozsahu. Pro vlastni vypoCty a testovani stratogii vyu2il data o struktufe tfi
(relativnf rozdihiych) wcbovych prostoru.

Pracc sptnila sviij stCzcjni cil a vedla dokonce i k plnohodnotm1 implementaci frum^worku pro
praci s Wcbovyini daty. Z techto duvodu ji doporufuji k obhajobr.
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