Segmentacni metody jsou diileZitou soucasti pfi simultannim strojovém prekladu, jelikoZ by v
idedlnim pripadé mély byt zodpovédné za déleni vstupnich vét na takové tseky, k jejichZ prekladim
neni potreba znat kontext, ktery se dostavi aZ po nich. Optimalni déleni je pak takové, pro néhoz
maji useky zachovavajici vySe zminénou vlastnost minimalni délku. Dodnes ovSem neni stale jasné,
jakym zptisobem lze takovou optimalni segmentaci vyprodukovat. Proto jsme nejprve popsali
instrukce, jak ziskat optimalni segmentaci simulovanim dokonalého lidského tlumocnika s
neomezenym casem, a pak timto zptisobem oanotovali jiZ existujici dataset ESIC. Nasledné jsme
navrhli nékolik segmentacnich metod, které jsme charakterizovali z hlediska frekvence a délek
segmentt, a typ slov, které byly segmenta¢nimi metodami nejcastéji rozdélovany. Kromé
segmentacnich metod jsme pak také implementovali a analyzovali dva neuronové strojové
prekladace — prvni standardné nauceny na dokoncenych paralelnich vétach a druhy dotrénovany na
castecnych prekladech. Nakonec jsme vyhodnotili vyprodukované useky vSech segmentacnich
metod pomoci evaluac¢niho nastroje SLTev a zhodnotili, jaky vliv méla na jejich vysledky volba
pouZzitého prekladace.



