Nasim dlouhodobym cilem je identifikovat komplexni systémy vhodné k mod-
elovani umélého zivota. Tento problém je obtizny zc¢asti kvili chybéjici formalni
definici komplexniho chovani. V této praci proto zkoumame pojem komplexity
dynamickych systémt znamych jako celularni automaty. Predstavujeme novou
klasifikaci jejich dynamiky, kterou vyuzivame k automatickému rozpoznavani
zajimavého chovani ve velkych prostorech celularnich automat. Nase vysledky
dale porovnavame s diive navrhnutymi metodami klasifikace. Ve druhé c¢asti
prace se zamerujeme na zkoumani dozadné dynamiky celularnich automatt, tedy
studujeme vzory danych automatt. V tomto kontextu zavadime novou metodu
reprezentace jednodimenziondlnich automatt, pomoci které lze charakterizovat
vsechny jejich garden of eden konfigurace. Vyuziti této metody demonstrujeme
na prikladech.



