
Naš́ım dlouhodobým ćılem je identifikovat komplexńı systémy vhodné k mod-
elováńı umělého života. Tento problém je obt́ıžný zčásti kv̊uli chyběj́ıćı formálńı
definici komplexńıho chováńı. V této práci proto zkoumáme pojem komplexity
dynamických systémů známých jako celulárńı automaty. Představujeme novou
klasifikaci jejich dynamiky, kterou využ́ıváme k automatickému rozpoznáváńı
zaj́ımavého chováńı ve velkých prostorech celulárńıch automat̊u. Naše výsledky
dále porovnáváme s dř́ıve navrhnutými metodami klasifikace. Ve druhé části
práce se zameřujeme na zkoumáńı dozadné dynamiky celulárńıch automat̊u, tedy
studujeme vzory daných automat̊u. V tomto kontextu zavád́ıme novou metodu
reprezentace jednodimenzionálńıch automat̊u, pomoćı které lze charakterizovat
všechny jejich garden of eden konfigurace. Využit́ı této metody demonstrujeme
na př́ıkladech.
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