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Abstrakt

Hledáńı architektur neuronových śıt́ı je slibnou metodou automatizovaného ná-
vrhu architektur neuronových śıt́ı, která šetř́ı práci a čas vývojář̊u. V reálném
světě nalezneme mnoho problémů, jejichž řešeńı je náročné i pomoćı technik
hledáńı architektur neuronových śıt́ı. Spousta z těchto problémů vyžaduje řešeńı
s optimalizaćı v́ıce kritéríı, jako je jeho kvalita, doba hledáńı etc. V této práci
představujeme dvě metody rozšǐruj́ıćı CoDeepNEAT, známý algoritmus hledáńı
architektur neuronových śıt́ı. Lamarckistický CoDeepNEAT je CoDeepNEAT
obohacený o implementaci děděńı neuronových vah, která byla inspirována
Lamarckovou teoríı evoluce. Vı́cekriteriálńı CoDeepNEAT provád́ı v́ıcekriteriálńı
minimalizaci dvou vybraných vlastnost́ı neuronových śıt́ı - mı́ry chybovosti
a počtu operaćı s plovoućı desetinnou čárkou. Dı́ky algoritmu NSGA-II, který
je použit jako základ pro naši metodu, hledá Vı́cekriteriálńı CoDeepNEAT
dobře funguj́ıćı a rychlé śıtě. Metody jsou vyhodnoceny na datasetech MNIST
a CIFAR-10.
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