Prace se vénuje zékladim pohybii podél kiivek v tiidimenzionalnim prostoru a obzvlastém
tém, které jsou raciondlni a maji repér, jehoz rotace je nejmensi mozna. Tyto kiivky a
soustavy s minimem rotace béhem pohybu umoznuji hlubsi vyzkum v pocitacovém mod-
elovani a spojenych polich. Také predvedeme alternativni definici takzvanych Pythagore-
jskych hodografti, ktera muze oteviit dvere k novému vyzkumu.



