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SHRNUT{ OBSAHU PRACE

Autor se ve své praci zabyvé zdkladnimi principy pohybu objektu po kiivkach v trojrozmérném
prostoru se zvlastnim zaméfenim na raciondlni pohyby, které se pii pohybu vyznacuji minimalnimi
rota¢nimi zménami jejich repéru. K tomuto ucelu je vyuzivan aparat kvaternionu, kde autor propojuje
pojmy kvaterniont a sférickych pohybu. Autor se zaméfuje zejména na kvaternionové polynomy, které
piimo vedou k rota¢né miniméalnim pohybum. Prestoze jsou tyto vysledky zndmé, autor v praci uvadi
nékolik dusledkt, kde jsou polynomy vztazeny k Bernsteinovo béazi. Déle je v praci predstaven novy
pristup k definovani kfivek s pythagorejskym hodografem (tzv. PH kiivky). Préce obsahuje dale
vétu o minimalizaci rotacnich a kvaternionovych polynomu druhého stupné. Véta ukazuje, ze pokud
polynom druhého stupné spliuje urcitou podminku, vede k pohybu minimalizujicimu rotaci. V praci
je uveden alternativni dukaz tohoto tvrzeni pomoci kvaternionu.

CELKOVE HODNOCEN{ PRACE

Téma préace. Vyzkum raciondlnich repéri minimalizujicich rotaci mé vyznam nejen pro pocitacové
modelovéani, ale i pro ruzné souvisejici obory. Tato prace vyuzivd mimo jiné matematicky aparat
kvaterniont v kontextu sférickych kfivek, raciondlnich pohybu a kiivek s pythagorejskym ho-
dografem. I z téchto duvodiu hodnotim téma predlozené prace jako velmi zajimavé a narocnost
problematiky pro bakalafskou praci jako nadstandardni.

Vlastni prispévek. Za autoruv ptinos lze povazovat vlastni interpretace predlozenych metod a
provedeni alternativnich dukazu nékterych tvrzeni. Autor také vyvozuje nékolik zajimavych
dusledkt. Déle autor uvadi alternativni definici kiivek s pythagorejskym hodografem.

Matematicka droven. PrestoZe prdace obsahuje nékolik pieklepu nebo drobnych nejasnosti, ne-
jednd se o zavazné chyby. Matematicky text je formulovan korektné.

Prace se zdroji. Zdroje jsou fadné citovany a vzdy je jasné, co je vlastni pfinos a co prevzaté.

Formalni tprava. Celkova tprava prace je velmi dobra.
PRIPOMINKY A OTAZKY

1. Jakou vyhodu/nevyhodu poskytuji kvaterniony oproti maticim pii popisu rotace?
2. Musi byt kfivka podél niz existuje rotacné minimélni{ pohyb PH?
3. Zd4 se, ze v dukazu Lemmatu 4 je chyba.

4. Ocenuji, Ze je prace napsana v anglictiné. Na druhou stranu by bylo pfinosné zlepsit jazykovou
droven.

5. Prace obsahuje nékolik pfeklepii nebo drobnych ediénich chyb, napt.

(a) Abstract: the works discusses — the work discusses



(b) p.2.: rotation minized motion — rotation minimized motion
(c) Figure 2.1: Example 2:On the left — Example 2: On the left

(d) Definition 4: Quaternions are a four dimensional vector space — Quaternions form a four
dimensional vector space

(e) p.5: Quaternion are — Quaternions are
(f) Example 14: Pythagorean Hodograph — Pythagorean hodograph curve

(g) Na mnoha mistech (konce popisku obrazku a rovnic) chybi tecky.

ZAVER

Praci povazuji za velmi dobrou a doporucuji ji uznat jako bakaldfskou praci.
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