Navigace vozidel po silnicich je komplexni problém, ktery se pravdépodobné docka te-
seni zapojenim umeélé inteligence pro klicové role. Dnes existuji auta schopna samostatné
jizdy, kterd jsou ale zavisla na staré infrastrukture zahrnujici predevsim ktizovatky ur-
c¢ené pro lidské ridice. Tento text otvirda novou kapitolu v problematice autonomniho
fizeni kiizovatek (AIM). Vétsina dosavadnich vyzkumi se zabyvala pouze tim, jak co
nejlépe naimplementovat feseni pro jednu kiizovatku. My jsme vytvorili simulaci bézici v
realném case, kde se objevuje az nékolik desitek kiizovatek vedle sebe. V praci provadime
experimenty, kde testujeme rizna zapojeni autonomnich algoritmu spolu se svételnymi
ktizovatkami. Autonomni ktizovatky svou efektivitou jasné vitézi a ve vétsich méstech se
nejvice vyplaci je nasazovat na nejvytizenéjsich uzlech.



