Linearny autoenkéder EASE by mal byt jednym z najvykonnejsich odporicacich sys-
témov na béaze kolaborativneho filtrovania pre velké katalogy poloziek s riedkou spatnou
vizbou od pouzivatelov. Vahy modelu st vsak urcené inverznou maticou dimenzie rovnej
velkosti katalogu. Tato inverznd matica je obvykle husta, v dosledku ¢oho moze byt v
pripade velkého poctu poloziek vahova matica privelkda na drzanie v pamati pocas in-
ferencie. Vypocetné naklady na skalovanie modelu nad desiatky tisic poloziek tak velmi
prudko stipaja.

V préci navrhujeme modifikdciu EASE s ndazvom SANSA, ktora tento problém riesi.
SANSA aproximuje vahy EASE so zvolenou hustotou. Tuto aproximéciu najde pomocou
end-to-end riedkej trénovacej procedury. Pre volbu metdédy schopnej efektivne spoci-
tat riedku aproximaciu velkej inverznej matice, skimame pristupy pre konstrukciu ried-
kych pribliznych inverzov pre tcely predpodmienenia ststav linearnych rovnic. Vybrana
metoda je vhodna pre velmi velké ststavy so vseobecnym vzorom riedkosti. Trénovacia
procedtra je robustna a najde dobru aproximéaciu modelu EASE aj na suboroch dat s
hustymi vztahmi medzi polozkami. Navyse, so zvysujucim sa poc¢tom poloziek v katalogu
dosahuje SANSA bezkonkuren¢nu efektivitu, a to aj v porovnani s predchadzajicou na-
jefektivnejsou modifikaciou modelu EASE zameranou na skalovatelnost. Vo vysledku tak
SANSA s Tahkostou rozsiruje koncept EASE na miliény poloziek.



