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Prosim vypliite hodnoceni kiizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK oznacuje praci, ktera
kritérium vhodnym zptsobem splituje. Hodnoceni /epsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalafskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, ktera by neméla
byt obhajena. Hodnoceni v pfipadé potieby dopliite komentaiem. Komentai prosim dopliite
vsude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé préci lep§i OK horsi nevyhovuje
Obtiznost zadani (I U [
Splnéni zadani [ L] [
Rozsah pl’éce ... textovad i implementacni ¢dst, zohlednéni narocnosti ] ] ]

Komentai Ciel'om prace bolo vytvorit’ systém na vyvoj robotov v simulovanom 3D
prostredi pomocou evolu¢nych algoritmov. Systém mal byt navrhnuty tak, aby mohol byt
vyuzivany uZzivatel'om, ktory sa zoznamuje s evolu¢nymi a algoritmami a chce ziskat’
predstavu, ako funguju r6zne takéto algoritmy na jednoduchych tlohach z robotiky. AvSak
systém mal tiez umoznit’ jednoduché rozsirovnie o d’alSie typy genetickych operatorov, ale i
o uplne nové typy evolu¢nych algoritmov.

Myslim, Ze vSetky ciele sa autorovi podarilo splnit’. Vytvoreny systém je vhodny pre
uplnych zaciatocnikov v oblasti genetickych algoritmov, ale i pre pokrocilejSich uzivatel'ov,
ktori ho mézu pouzivat’ ako kniZnicu na zostavovanie vlastnych algoritmov a i pomerne
rozsiahlych experimentov. Zvolena implementécia v Pythone samozrejme nie je
najefektivnej$ia na rozsiahle experimenty, ale je vel'mi flexibilnd, zrozumitel'na a s
kompletnou dokumentéciou.
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Textova ¢ast prace lepsi OK horsi nevyhovuje

Formalni Uprava ... jazykova iirovei, typograficka iirovei, citace O O O
Struktura textu ... kontext, cile, analyza, néveh, vyhodnocen, iroveri detailu ] ] ]
Analyza ] [ (]
Vyvojova dokumentace U 0
Uzivatelska dokumentace L] (]

Komentar Text prace je napisany jasne a zrozumitelne. Jeho Struktura odpoveda cielom a
je doplnena o podrobnu programatorski dokumentaciu v elektronickej podobe. Uzivatel'ska
dokumentacia v prilohe popisuje instalaciu, ovladanie grafického rozhrania a vyuzitie
kniznice a programov z prikaovejriadky. Pre pouzivatel'a vSak bude vel'mi cenna kapitola
Experimenty, kde autor popisuje niekol’ko typov evolu¢nych algoritmov a ich aplikaciu na
problém riadenia kracajticich robotov. Autorovi sa podarilo ukazat, ze jednoduché
genetické algoritmy stacia ne rieSenie jednoduchych tloh, ale zlozitejSie tlohy vyzaduji
vhodne zvolené kddovanie a ¢asto aj pokrocilejsie varianty genetickych algoritmov. Praca
tak moze sluzit’ ako pomdcka pri vyuke genetickych algoritmov a tiez evolucnej robotiky.

Autorom navrhnuty systém je modularny s rozumnou mierou podrobnosti, aby aj menej
pokrocily programator mohol systém l'ahko rozsirovat’ a pritom sa nestratil v ohromnom
mnozstve parametrov. DalSou déleZitou vlastnostou systému je reprodukovatelnost’
vysledkov, aj ked’ genetické algoritmy su zo svojej podstaty stochastické.

Implementacni ¢ast prace lepsi OK hor$i nevyhovuje
Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouzité technologie ] ] ]
Kvalita ZpraCOVénI' ... jmenné konvence, formatovani, komentdre, testovani ] ] ]
Stabilita implementace ] L] (]

Komentai Systém a kniznica sii implementované v jazyku Python preto, aby bol kéd, ¢o
najjednoduchsi na pochopenie, a tym aj vhodny na modifikacie. Doraz bol na jednoduchost’
a prehl’adnost’, nie na rychlost’ programu. Tieto ciele autor splnil. Jeho systém umoziuje
jednoducho spustit’ kratke experimenty z grafického rozhrania, ale aj rozsiahlejSie vypocty
z prikazového riadku. VZdy mé pritom uzivatel moZnost’ nechat’ vyhodnotit’ viacej behov
genetického algoritmu Statisticky, aby sa dal obmedzit’ vplyv nedeterminizmu na vysledky
experimentov.

Celkové hodnoceni  Vyborné Choose an item.
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne
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