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Predlozena diploma préca pisana v anglickom jazyku obsahuje 4 ¢islované kapitoly, Gvod,
zoznam pouzitej literatiry, zoznamy obrazkov, tabuliek a skratiek a prilohu A.

Téma prace je aktualna a vyuzitel'na v praxi. Zaobera sa odhadom orientacie objektu

v obraze scény bez znalosti ohniskovej vzdialenosti kamery. Autor vo svojej praci vylepsil
existujucu metddu FocalPose a ukazal jej kvalitu pouzitim réznych databaz objektov.
Takisto sa zaoberal moznost'ou pouZitia svojej metody na detekciu objektov, na ktorych
nebola trénovana.

Formalne je praca na vysokej drovni.

Otazky do diskusie:
Preco ma metoda Felzenzswal taky nizky recall oproti Vasej metode (Fig. 3.5)?

Zaver: Predlozena diplomova praca spiiia stanovené kritéria kvality z hl'adiska obsahu,

formy spracovania, prinosu a stanovené¢ho ciel’a. Pracu odporuc¢am k obhajobe pred
Statnou SkuSobnou Komisiou.
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