Schopnost definovat pouze moznosti prostiedi v tkolu klasického pla-

novani je dlouhodobou prekazkou pro praktické aplikace tohoto pristupu.
Moderni obecné planovace jsou typicky schopné nalézt feseni daného pro-
blému, ale jejich neschopnost vyuzit informaci specifickych pro doménu se
casto projevi ve vyrazném rozdilu vykonu oproti algoritmiim prizptsobenym
dané doméné. Pro pouzitelnost obecnych planovact v produkcnich prostre-
dich je tudiz klicové tento vykonostni rozdil dohnat.
V této praci nejprve predstavime téma klasického planovani a kratce shr-
neme bézné pristupy k reseni planovacich problému. Poté popiseme princip
Attributed Transition-Based Domain Control Knowledge, coz je technika pro
zakodovani kontextudlnich informaci do domény a problému. Nakonec odpre-
zentujeme nasi implementaci spolu s experimentélnimi vysledky.



