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K celé praci lepsi OK  horsi nevyhovuje
Obtiznost zadani X X
Splnéni zadani X
Rozsah pI‘éCG ... textovd i implementacni cdst, zohlednéni ndrocnosti X X

Studentka se zabyva velmi aktualnim problémem — detekci jizdnich pruhi v point cloud datech
ziskanych pomoci LIDARu. Navrzend unsupervised metoda umoznuje detekei jizdnich pruhi bez
nutnosti manualni anotace lidmi.

Oproti béznym problémtm strojového uceni jde o slozitéjsi tlohu, nebof je velikost vstupnich
dat nékolik TB a vyzaduji nékolik krokii preprocessingu. Studentka navrhla a velmi dobte popsala
workflow od preprocessingu po detekci jizdnich pruht, text je pribézné doplnény vizualizaci dat a
zmén klasifikace jednotlivych bodti. Ocenuji i porovnani vice variant detekénich metod a analyzu
vysledkii.

Textova cast prace lepsi  OK  horsi nevyhovuje
Formalni ﬁprava ... jazykovd uroven, typografickd droven, citace X X
Struktura textu ... kontext, cile, analyza, ndvrh, vyhodnocent, troven detailu X
Analyza X
Vyvojova dokumentace X
Uzivatelskd dokumentace X

7 hlediska struktury a citelnosti je prace velmi dobfe napsana, studentka podrobné popi-
suje pouzité metody, proto je prace srozumitelnd i pro ¢tenare, ktefi nemaji zkusenost s point
cloud daty. Autorka také dobre analyzuje vysledky, véetné vyhod a nevyhod jednotlivych me-
tod. Vyvojova dokumentace v textu je na velmi dobré trovni. Uzivatelska dokumentace je ve
formé README (obvyklé pro tento typ projektu), je podrobnd a umoznuje snadné zopakovani
experimentu.

Nedostatkem prace je malé mnozstvi citaci v textu — ackoli je kazda pouzitd metoda v textu
ocitovana pri prvnim vyskytu, nasledujici odstavce uz jsou bez citace. Neni tedy jasné, ktera cast
je originalni preprocessing autorky, a které jsou prevzaty z literatury — bylo by dobré navazat
zvolené metody na ostatni prace s timto typem dat a pripadné zdivodnit pouziti jiného typu
zpracovani dat. Také by bylo dobré vice popsat, jak a proc¢ byly zvoleny nékteré hyperparametry
(napt. threshold pro klasifikaci).




Implementac¢ni cast prace lepi OK  horsi nevyhovuje

Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouzité technologie X
Kvalita zpracovéni ... jmenné konvence, formdtovdni, komentdre, testovani X
Stabilita implementace X

Kéd je dobre ¢itelny a zdokumentovany, instrukce pro kompilaci C++ ¢asti jsou dobré. Spus-
téni na vstupnich datech vede ke stejnym vysledktim, jako v textu prace.

Vzhledem k velikosti vstupnich dat by se hodilo mit k dispozice mensi verzi vstupu (pokud
by to bylo mozné a nemélo vliv na vysledky). Drobné nedostatky — v README chybi instrukce
k instalaci python balickil, nicméné se pouzivaji pouze zakladni data science balicky jako je
numpy, tj. jde spise o detail. Bylo by dobré mit kdd lépe parametrizovany (umoznit zadat nékteré
hyperparametry na vstupu skriptu).

Doplniujici otazky:

1. Nemuze vysledky DBSCANu ovlivnit voxel grid filtering? Pokud ano, jak by se mohlo
pracovat se zvolenim parametri metod tak, aby byly vysledky robustni?

2. Bylo by mozné algoritmus modifikovat tak, aby se adaptoval na redlné podminky — na-
priklad jizdni pruhy na zvInéné silnici, zména sklonu silnice apod.

Celkové hodnoceni  Vyborné
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne
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