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K celé praci lepsi  OK  horsi nevyhovuje
Obtiznost zadani X X
Splnéni zadani X
Rozsah préce ... textovd ¢ implementacni cdst, zohlednéni ndrocnosts X

Cilem prace bylo prozkoumat metody pro detekci jizdnich pruhi v datech z LIDARu. Tato
uloha dostava jako vstup piimo point cloud a vystupem méa byt segmentace jednotlivych bodi
na body, ktery jsou soucasti dopravniho znaceni a na ostatni body. Studentka otestovala nékolik
metod pro predzpracovani dat a detekci dopravniho znaceni v téchto datech a podarilo se ji
dosdhnout zajimavych vysledki.

Studentka ukéazala, Ze je schopnd samostatné prace na relativné slozitém problému, a ze je
schopna na tento problém uspésné aplikovat metody strojového uceni.

Textova c¢ast prace lepsi  OK  horsi nevyhovuje
Formalni ﬁprava ... jazykovd droven, typografickd tdrovern, citace X
Struktura textu .. kontext, cile, analyza, ndvrh, vyhodnoceni, uroven detailu X
Analyza X
Vyvojova dokumentace X
Uzivatelskd dokumentace X

Textova ¢ast prace je relativné dobra. Studentka moc pékné vysvétluje praci s point-cloud daty
a problémy, které se v ni vyskytuji. Jednotlivé metody jsou také popsany dostatecné detailné a
srozumitelné. Pti porovnani metod studentka ukazuje vysledky pomoci vizualizace point-cloudu,
coz velmi zjednodusuje pochopeni metod a jejich silnych a slabych stranek.

Experimentalni ¢ast prace by mohla byt podrobnéjsi. Studentka provadi experimenty jen na
ctyrech vybranych point-cloudech, ackoliv jich méa k dispozici mnohem vice.

Konkrétni implementace a jeji detaily jsou popsany v samostané kapitole prace, uzivatelska
dokumentace je v README souboru v ptiloze prace. Obé dokumentace jsou na dobré trovni.




Implementacni cast prace lepi OK  horsi nevyhovuje

Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouzité technologie X
Kvalita zpracovéni ... jmenné konvence, formdtovdini, komentdre, testovdni X
Stabilita implementace X

Implementace se sklada hlavné z Python skriptii pro provadéni experimentii, coz je u prace to-
hoto typu bézné. Cast préce je také napsana v C++ pro zrychleni béhu. Hlavni funkce jsou dobre
okomentované, misto obycejnych komentait by ale bylo vhodné vsude pouzivat dokumentacni

komentare.

Celkové hodnoceni  Vyborné
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne
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