ABSTRAKT

Diplomova prace se zaméiuje na vyuziti edukacni robotiky ve vyuce STEM predmétt na
zakladni Skole s cilem prohloubit vztahy mezi informatikou, matematikou a fyzikou. Cilem
je navrhnout a ovéfit naméty Uloh postavené na robotickém projektu vyuzivajici
mikrokontrolery Arduino. Ulohy zahrnuji 3D modelovéni, 3D tisk, konstrukci robotickych
systémil a jejich programovani. Tyto naméty budou testovany v praxi prostiednictvim
piipadové studie, realizované ve vyuce s zaky devatého rocniku zékladni Skoly. Empiricka
¢ast prace se detailné zabyva realizaci ptipadové studie, véetné definovani vyzkumnych
otazek, formulace hypotéz, stanoveni vzdé€lavacich cilli a analyzy vysledki zakt. Sbér
a analyza dat slouzi k objektivnimu hodnoceni efektivity a pfinost navrzenych metodickych
materiald pro praxi vyuky. Vysledkem této prace je soubor ovéfenych ndmét a metodickych
materiald, které podporuji rozvoj praktickych dovednosti zdkd a integruji moderni
technologie do vyuky STEM pfedméti na zakladnich Skolach. Tento pfistup pfispiva
k posileni aplikovaného uceni a pfipravuje zdky na efektivni uplatnéni v novodobé

spolecnosti.
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