Abstrakt

Bakalarska prace se zamétuje na uzivani simultannich konstrukci v ¢eském znakovém jazyce,
konkrétné na jejich uziti pti lokalizaci statickych nezivych objektd do prostoru (lod’, kieslo,
obraz, talif, blocek, propiska, hrnek, jablko a auticko), tedy vyjadiovani vztahu mezi figurou a
jejim pozadim a figurami mezi sebou navzajem. Prace se zaméiuje na to, jaké prostredky jsou
vyuzivany pro reprezentaci objekti a vyjadfeni jejich prostorovych vztahi: klasifikatory,
specifikatory tvaru a velikosti, lexikalizované znaky, relac¢ni lexémy, strategie ukotveni.
Pozornost je v§ak zamétend predev§im na simultanni reprezentace referentd, tedy na zobrazeni
vice nez jedné figury/pozadi ve stejném Case: pfimou explicitni reprezentaci prostorovych
vztahli mezi objekty obéma rukama. Vyzkum je inspirovén studii Does space structure spatial
language?: A comparasion of spatial expression across sign languages (Perniss, Zwitserlood,
Ozyiirek, 2015), ktera se zaméfila na némecky a turecky znakovy jazyk. Cilem vyzkumu v této
praci je zjistit, jak je uzivani simultdnnich konstrukci pfi popisovani vztahu statickych figur a
pozadi frekventované, a jaké prostfedky se k tomu nejcastéji uzivaji. Analyzou videonahravek
bylo vypozorovano, ze simultanni reprezentace se objevila ve vice nez poloviné popist,
predevS§im ve vztazich mezi figurami navzdjem a nejuzivanéjSim prostfedkem byly

klasifikatory.



