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Narocnost zadancho tcniatu

Mira splneni zadani

Struktura textove casti prace

Jazykova a typograficka uroven

Analyza

Vyvojova dokumentace

Uzivatelska dokumentace

Kvalita zpracovani softwarove casti

Stabilita aplikace
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Nejvyznamnejsi klady:

• Vlastni algoritmy, rozsifujici stavajici algoritmus AODV o moznost redukce fllodingu
a lokalnich oprav cesty pn jejim pfcruseni

• Vysoky stupen parametrizace navrzenych metod

Nejzavaznejsi nedostatky:

• Uzivatclska dokumentace mohla byt zapracovana pfimo do prace vcetne vzhledu a
popisu jednotlivych prvku, nejen v podobe strucneho textoveho readme na pfilozenem
CD

Dalsi poznamky:

• V popisech grafu se vyskytuje pojem ,,processed packets", ktery neni popsan
• Vzhledem k tomu, ze se prace zamefuje na moznost lokalnich oprav cest pfi jejich

pferuseni, bylo by vhodne do vizualni simulace doplnit moznost sledovani vybrane
cesty a jejich oprav v prubehu casu.

Navrh znamky
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