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SHRNUTI OBSAHU PRACE

Predlozena bakalaiska prace se po teoretické strance zaméruje na problematiku zpracovani obrazu,
konkrétné registraci objekt v obrazu a obrazovou fazi. Motivaci prace je identifikace vyrobnich vad
ve vybrusech biZzuternich kament pomoci fotografii.

Prace nejprve formalné zavadi pojem obrazu jako matematického objektu. Popisuje nékteré vlast-
nosti obrazi a podrobné popisuje vybrané transformace obrazi. Ve druhé kapitole je zformulovana
konkrétné resena tiloha hledani vyrobnich vad spolu s jejich popisem. Treti kapitola pak popisuje
navrh feseni tlohy a vysledky, kterych bylo dosazeno.

CELKOVE HODNOCENI PRACE

Téma prace. Téma prace bylo zvoleno pfimérené. Student musel nastudovat teoretické zéklady
zpracovani obrazu a musel se seznamit s fadou funkci a néstroji MATLABU, spec. IMAGE PRO-
CESSING TOOLBOXU urcenych pro zpracovani obrazovych dat. Zadani prace bylo jednoznacéné
splnéno.

Vlastni prispévek. Student v bakal4fské praci vyuzil obecné matematické principy zpracovani ob-
razu k vytvoreni funkéniho a prakticky pouzitelného software, pro registraci specifickych obra-
zovych dat.

Matematicka aroven. Student zavadi dostateéné obecnou definici d-rozmérného obrazu a d-roz-
mérného barevného obrazu, jejich spojité i diskretizované varianty. Definuje matici diskrétniho
obrazu a popisuje jeji vybrané maticové vlastnosti. Pro potfeby registrace a nasledné fuze
obrazu zavadi rigitni, afinni a nejobecnéjsi elastické transformace obrazu. K zavedeni vyse
zminénych pojmu pouziva odpovidajiciho matematického aparatu.

Prace se zdroji. Zdroje jsou citovany adekvatné.

Formalni aprava. Formalni Gprava je odpovidajici, v textu se nenachézi pfili§ mnoho formélnich
chyb. Nékolik drobnosti je zminéno nize v pfipominkach.

PRIPOMINKY A OTAZKY

1. Pfipominka: Sekce 1.2 a 1.3 pracuji s fotografiemi, z kontextu je tedy intuitivné jasné, Ze se
zde jedna o obrazy dvourozmérné, tj. d = 2. V textu to ale neni explicitné uvedeno.

2. Pfipominka: V definici 8 na strané 13 ma byt vzdalenost rovna ||v|| nikoliv |v|.

3. Pripominka: V kapitole 2 se v pfedpokladech kladenych na snimek na strané 18 hovoii o osich
X aY, které ale nejsou v obrazku 2.2 vyznaceny.

4. Dotaz: Piedpokladam, ze pribézné dochéazelo k testovani pfipadné i ostrému nasazeni Vaseho
algoritmu faze a filtrace obrazu a registrace vyrobnich vad. Mate néjaké informace o tom, zda
doslo ke zlepSeni skére navazujiciho tridiciho algoritmu, pripadné, k jak velkému zlepSeni doslo?



5. Dotaz: U filtrt (sekce 3.3, obrazek 3.14) mne prekvapilo, Ze je filtr na kazdém jednotlivém
snimku sady de-fakto jednorozmeérny, konkrétné aplikovany na celou 8ifku, resp. vysku snimku.
Nebylo by vhodnéjsi filtr lokalizovat i v druhém sméru tak, aby byl aktivni pouze v oblasti,
kde se nachézi odlesk? Z graft fadkovych a sloupcovych souctt (viz napf. obrazky 3.3, 3.4, 3.5,
atd.) se zd4, ze by detekce umisténi odlesku v druhém sméru nebyla snadné, nicméné tusime,
ze by mél byt lokalizovan ve stfedech stran Ctverce z obrazku 3.14. Zkousel jste takovy filtr
zkonstruovat? Jaky (by) mél vliv na skére navazujiciho tfidiciho algoritmu?

ZAVER
Praci povazuji za wyntkejiet/velmi dobrou/présmérnew/pedprimérnen/nevyhovuajiet a doporucuji
{nedeporuéuit) ji uznat jako bakalérskou praci.

Navrh klasifikace vedouci/oponent sdéli predsedovi zkuSebni (sub)komise.
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