Disertacni prace: Vyuziti robotické chirurgie v otorinolaryngologii

Cilem této dizertacni prace je priblizit odborné verejnosti vyuziti robotické

chirurgie v ORL oboru.

V teoretické Casti prace je popsan robot a jeho pouziti. Tato ¢ast je rozdélena na
historii vyvoje robota, jeho vznik a pouziti v medicinském prostiedi. Déle se tato Cast
zabyva charakteristikami, bezpec¢nosti a principy prace s robotem, véetné popisu nejvice
pouzivaného robotického typu v I1€katstvi — systému da Vinci. Je vysvétleno vyuziti robota
v otorinolaryngologii a ostatnich chirurgickych oborech, véetné ptipravy a pracovniho
postupu robotického operacniho zédkroku v ORL. Soucasti je 1 definice indikacnich kriterii
pro transoralni roboticky piistup (TORS) a dalsi roz$ifené indikace pouziti robotické

chirurgie v otorinolaryngologii, v€etn¢ transaxilarni thyroidectomie.

Ve specidlni ¢asti je provedeno vyhodnoceni dat ze souboru pacientti operovanych
pro T1-T2 karcinomy kotene jazyka a supraglotis pomoci transoralniho roboticky
asistovaného zakroku TORS nebo klasického zevniho pfistupu a jejich srovnani

v pooperacnim obdobi podle vybranych kriterii.
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